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Abstract 



The invention relates to a device for guiding an elongate element, such as a wire, cable, tube, concrete bar, 
and, in particular, a prestressing cable, along a bench for manufacture of prestressed concrete elements. 
This device comprises a fixed support (1) on which the elongate element is made to move, a guide member 
(2) which is movable and is designed to guide the elongate element and includes an open face (2b) opposite 
the support (1 ), and means (3) for transverse displacement of the guide member (2) which are designed to 
displace it between two positions: a position for guiding the elongate element, in which the open face (2b) of 
this guide member is closed by the support (1), and a position for depositing the elongate element, in which 
the open face (2b) ofthe guide member (2) is partially released with a view to permitting the escape of the 

elongate element. 
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Dlsposltlf de guldage d'un element longlforme, notamment d'un fll ou cable de precontralnte. 



(57) L'inventlon conceme un dispositlf de guldage d'un ele- 
ment longlforme tel que fll, cable, tube, far k baton, et no- 
tamment d'un cable de precontrainte le long d'un banc de 
fabrication d'elements en beton precontract. Ce dispositif 
comprend un support fixe (1) sur iequel est amene" a se de- 
placer Tenement longiforme, un organe de guidage (2) mo- 
bile adapte pour guider I' element longiforme et comportant 
una face ouverte (2b) en regard du support (1), et des 
moyens (3) de defacement transversal de I'organe de gui- 
dage (2) adaptes pour le deplacer entre deux positions: 
une position de guidage de I'element longiforme ou la face 
ouverte (2b) de cet organe de guidage est obturee par le 
support (1), et une position de depose de Tenement longi- 
forme ou la face ouverte (2b) de I'organe de guidage (2) est 
partiellement degagee en vue de permettre la chute de 
I'element longiforme. 
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DISPOSITIF DE GUIDAGE D ! UN ELEMENT LONGIFORME 

L'invention concerne un dispositif de guidage 
5 d'un element longiforme tel que fil, cable, tube, fer a beton, 
etc... Elle s'applique plus part iculierement au guidage 
d'aciers de precontrainte le long de bancs de precontraintes. 

Une des taches les plus longues et les plus 
fastidieuses dans les usines de beton precontraint, s'avere 
10 consister en l'alimentation en aciers des bancs de 
precontrainte, qui est gene ralement realisee de fagon 
manuelle. Chaque acier delivre par exemple au moyen de 
dispositif s d'entrainement tel que celui decrit dans le brevet 
fran?ais 2.536.729, est en effet, classiquement, saisi par son 
15 extremite par un manoeuvre qui guide cette extremite le long 
des bancs de precontrainte au fur et a mesure de la delivrance 
de l'acier. Une fois la longueur d'acier voulue delivree, ce 
dernier est coupe et l'operation est renouvelee pour une 
nouvelle longueur. Comme on le con$oit, ces operations sont 
20 longues et penibles et requierent une main-d ! oeuvre importante 
pour parvenir a une cadence d f alimentation satisf aisante . 

La presente invention vise a pallier ces 
inconvenients et se propose de fournir un dispositif simple et 
economique permettant le guidage d'elements longiformes sans 
25 aucune intervention manuelle. 

Un autre objectif de l'invention est de 
fournir un dispositif de guidage apte a ejecter 
automatiquement l'element longiforme lorsque la longueur 
d£siree de ce dernier est delivree le long de ce dispositif. 
30 A cet effet, l /! invent i on concerne un 

dispositif de guidage d f un element longiforme tel que fil, 
cable, tube, fer a beton, et notamment d'un cable de 
precontrainte le long d f un banc de fabrication d'elements en 
beton precontraint, caracteris£ en ce qu'il compre-nd en 
35 combinaison : 

- un support fixe def inissant une surface 
plane sur laquelle est amene a se deplacer l'element 
longiforme, 

r - un organe de guidage mobile dispose au- 
40 dessus de la surface plane du support, ledit organe de guidage 
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presentant une section adaptee pour guider l'element 
longiforme et comportant une face ouverte en regard de la 
surface plane du support , 
5 - des moyens de deplacement transversal de 

1 T organe de guidage adaptes pour le deplacer entre deux 
positions : une position de guidage de l'element longiforme oil 
la face ouverte de cet organe de guidage est obturee par la 
surface plane du support, et une position de depose de 

10 I'^l^ment longiforme ou ledit organe de guidage se trouve 
decale lateralement par rapport k la surface plane du support 
de fa$on que sa face ouverte soit au moins partiellement 
degagee en vue de permettre la chute de I'^lement longiforme. 

Ce dispositif assure done, d'une part, le 

15 guidage d'un element longiforme, mais egalement l'ejection de 
ce dernier. 

Selon une autre caracte rist ique de 
l 1 invention, les moyens de deplacement de l'organe de guidage 
comprennent : 

20 - une pluralite de leviers repartis le long 

du support et montes pivotants autour d'axes fixes solidaires 
dudit support et, pour chaque levier, un axe solidaire de 
l'organe de guidage et dudit levier, monte libre en rotation 
par rapport a ce dernier, 

2 5 - des moyens de pivotement des leviers 

adaptes pour entrainer les deplacements de 1' organe de guidage 
entre ses positions de guidage et de depose de l'element 
longiforme. 

En outre, chape levier comporte 
30 preferentiellement, a l'oppose de ,1'axe solidaire de l'organe 
de guidage, par rapport a l'axe fixe, un organe d'appui sur la 
surface plane du support, comportant une surface de glissement 
agencee pour venir au contact de ladite suface plane. 

Cet organe d'appui permet avantageusement 
35 d'equilibrer le poids du profile de guidage et facilite done 
les manoeuvres de pivotement des leviers. 

Par ailleurs, selon une autre caracteristique 
de r invention, ce dispositif de guidage comprend des moyens 
de detection de fin de course disposes vers une extr^mite 
40 longitudinale du support, lesdits moyens.- d.e detection 



2676245 



3 

comportant : 

- une languette montee pivotante autour d'un 
axe de rotation, agencee pour venir prendre appui sur la 

5 surface plane du support de fagon a etre amenee a pivoter par 
un element longiforme se depla?ant sur ladite surface plane, 

- des moyens de detection du pivotement de la 
languette aptes a d^livrer un signal d 1 information du 
changement de position de ladite languette. 

10 D'autres caracteristiques, buts et avantages 

de I'invention ressortiront de la description detaillee qui 
suit en reference aux dessins annexes qui en representent h 
titre d'exemple non limitatif un mode de realisation 
preferentielo Sur ces dessins qui font partie integrante de la 

15 presente description s 

- la figure 1 est une vue en perspective 
partielle d'un dispositif de guidage conforme a l 1 invention, 

- la figure 2 est une coupe transversale par 
un plan vertical de ce dispositif, dans la position de guidage 

20 d'un element longiforme, 

- la figure 3 est une coupe transversale par 
un plan vertical de ce dispositif, dans la position de depose 
d'un element longiforme, 

- la figure 4 est une vue de dessus partielle 
25 representant le verin de pivotement de ce dispositif, 

- la figure 5 est une coupe longitudinale 
partielle par un plan vertical representant les moyens de 
detection de fin de course de ce dispositif, 

-et la figure/ 6 en e s /b une coupe 
30 transversale par un plan vertical A de la figure 5- 

le dispositif de guidage represent^ aux 
figures est plus particulikrement mais non exclusivement 
destin£ a etre dispose le long d'un banc de precontrainte en 
vue de permettre l'alimentation de ce banc en aciers de 
35 precontrainte- II peut avantageusement etre utilise en 
association avec un dispositif d'entrainement de ces aciers de 
precontrainte, tel que celui decrit dans le brevet fran?ais 
n° 2.536.729. 

v Ce dispositif de guidage comporte en premier 
40 lieu un support fixe 1 constitue d'un profile en U, par 
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exemple UPN100, dispose selon un. U inverse de fagon que la 
face externe de son ame d^finisse une surface plane 
horizontale 1a. 

5 Ce dispositif comprend, en outre, un organe 2 

dit de guidage, constitue egalement d f un profile en U, par 
exemple TIPN40, dispose selon un U inverse sur la face 
superieure 1a du support 1. 

Cet organe de guidage 2 est destine a etre 
10 deplace transversalement par rapport au profile support 1 
entre deux positions : 

une position de guidage des aciers 
representee a la figure 2 dans laquelle, d'une part, une de 
ses ailes 2a se profile sensiblement avec une des ailes 1b du 
15 support 1 et, d'autre part, sa face inferieure ouverte 2b est 
fermee par I'ame 1 a de ce support 1, 

une position de depose des aciers 
representee a la figure 3 dans laquelle il se trouve au moins 
partiellement decale late rale ment par rapport au support 1 de 
20 fa?on que sa face inferieure ouverte 2b ne soit plus obstruee 
par l'ame 1a du support 1, autorisant ainsi la chute de 
l'acier. 

La liaison entre les profiles support 1 et de 
guidage 2 est realisee au moyen de leviers 3 repartis de fagon 

25 equidistante le long dudit support. 

Chacun de ces leviers 3 de forme 
parallelepipedique rectangle est, en premier lieu, monte 
pivotant autour d'un axe vertical 4 solidaire de 1'ame 1a du 
profile support 1. Cet axe 4 sensiblement decale' par rapport k 

30 I'axe de sym^trie longitudinal de ce profile support 1, est 
constitue en I'exemple d'une vis 5 log£e- dans un orifice 
menage dans le levier 3, dont l'extremite est vissee dans un 
ecrou 6 soude sur la face superieure 1a du profile support 1. 
En outre, un contre-ecrou 7 bloque eontre 1'ecrou 6 empeche le 

35 desserrage de cet ensemble vis 5 /ecrou 6. 

Chaque levier 3 est en outre relie au profile 
de guidage 2 par l f intermediate d'un deuxieme axe vertical 8 
solidaire desdits profile de guidage et levier, et monte libre 
en rotation p^r rapport a ce dernier. Comme le precedent, cet 

40 axe 8 est constitu^ d'une vis 9 logee dans un orifice menag£ 
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vers une des extrSmitts du levier 3, et visste dans un 
ecrou 10 sonde sur la face superieure 2c du profile de 
guidage 2, ainsi que d f un contre-Scrou 11 bloque sur cet 
5 ecrou 10. 

Chaque levier 3 comporte enfin, au niveau de 
son extremite opposes a celle solidarisee a l f axe 8 de 
l'organe de guidage 2, un organe 12 d'appui sur la face 
superieure 1a du profile support 1, qui permet d'equilibrer le 

10 poids du profile de guidage 12 par rapport a I'axe de 
pivotement 4* Cet organe d'appui 12 est constitue d ! une vis 
"BTR hexacave" dont I'extremite de la tige est logSe dans un 
orifice menage dans le levier 3, et bloquee par rapport a ce 
levier au moyen d'un ecrou 13 et d'un contre-ecrou 14. 

15 La tete de cette vis est quant k elle 

classiquement constitute d'un chapeau 12a formant un logement 
renfermant partiellement une bille 12b agencee pour rouler sur 
le profile support 1 lors du pivotement du levier 3. 

Le dispositif de guidage comporte, par 

20 ailleurs, des moyens adaptes pour entrainer un pivotement des 
leviers 3 et done un deplacement du profile de guidage 2 par 
rapport au profile support 1, entre sa position de guidage et 
sa position de depose, ou vice-versa. 

Tel que represents a la figure 4 ? ces moyens 

25 de pivotement sont constituds d ! un verin hydraulique 15 
associe a un des leviers 3 et dont I'actionnement permet de 
faire pivoter non seulement ce levier 3, mais simultanement 
I 1 ensemble des leviers. 

Ce verin 15 est prefe rent i elle ment dispose en 

30 tete du dispositif de guidage et est done associe au premier 
levier 3 equipant ce dispositif. II est eft outre, de fa$on 
classique, articule d'une part sur le profile suppport 1 et, 
d'autre part, sur 1'extremite du levier 3 opposee a l'axe 8 de 
liaison avec le profile de guidage 2. 

35 Par ailleurs, de part et d'autre de ce 

levier 3 sont disposes deux detecteurs 16, 17 preregles pour 
stopper l'action du verin 15 lorsque les leviers 3 se trouvent 
dans des positions de pivotement correspondant respectivement 
aux positions de guidage et de depose de I'organe de 

40 guidage 2. - 
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Le dispositif de guidage selon l'invention 
comports, enfin, des moyens de detection de l'arrivee d'un 
acier au niveau de l'extremite de ce dispositif. Ces moyens de 
5 detection sont adaptes en particulier pour commander l'arret 
des moyens d'entrainement de l'acier qui est alors coupe de 
fagon class ique au moyen de tout systeme de decoupe connu en 
soi, puis 6 ject£ du profile support 1 grace a I'actionnement 
du verin 1 5. 

10 Tel que repr^sente aux figures 5 et 6, ces 

moyens de detection sont integres a 1'interieur d'un tron?on 
de profile 18 en U intercale entre deux trongons de profile de 
guidage 2, vers l'extremite de ce dernier, et solidarise a ces 
deux tron<?ons. 

15 Ce profile en U 18 presente une meme largeur 

que celle du profile de guidage 2 de fagon a s'^tendre dans la 
continuity de ce dernier, et une hauteur superieure a celle 
dudit profile de guidage. 

lies moyens de detection comprennent, en 
20 premier lieu, une languette 19 montee pivotante autour d'un 
axe de rotation 20 s'etendant entre les deux ailes du 
profile 18 et agence de fa?on que ladite languette repose par 
son extremite sur la face superieure 1a du profile support 1. 

Ces moyens de detection comprennent en outre 
25 un orifice menage dans une des ailes du profile 18 de fa^on a 
etre masque par la languette 19lorsque celle-ci est amenee k 
pivoter par un acier se depla?ant sur le profile support 1 . 

Ces moyens de detection comprennent enfin un 
detecteur inductif 22 dispose en regard de ^'orifice 21 de 
30 fa$on a delivrer un signal de fin de course co'mmandant l'arret 
du dispositif d'entrainement. 

le dispositif de guidage permet d'alimenter 
un banc de pr£ contrainte de fason f iable et avec une cadence 
importante, toutes les operations d'arret d'alimentation, de 
35 depose de l'acier de precontrainte... pouvant etre entierement 
automatisees. 

II est a noter, par ailleurs, qu'en lieu et 
place d'un profile en U, le support 1 peut egalement etre 
constitue d.^un tube faisant en outre office de conduite 
40 d'amen^e du cable d'alimentation du detecteur 22 de fin de 
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course. 

De plus, pour des aciers de faible diametre, 
l'organe de guidage 2 peut quant a lui etre const itue de fers 
5 plats dotes d'une gorge de dimensions adaptees pour loger un 
acier et assurer son guidage. Un meme fer plat peut par 
ailleurs etre dot£ de deux gorges paralleles de dimensions 
correspondant a des aciers de diamktres diff brents. 
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REVEND I CAT I ONS 
1/ - Dispositif de guidage d ! un 6l6ment 
longiforme tel que fil, cable, tube, fer k beton, et notamment 
5 d'un cable de pr£contrainte le long d'un banc de fabrication 
d'elements en beton precontraint, caracterise en ce qu'il 
comprend en combinaison : 

- un support fixe (1 ) def inissant une surface 
plane (1a) sur laquelle est amene a se deplacer l'element 

10 longiforme, 

- un organe de guidage (2) mobile dispose au- 
dessus de la surface pJLane (1a) du support (1), ledit organe 
de guidage presentant une section adaptee pour guider 
l'£lement longiforme et comportant une face ouverte (2b) 

15 en regard de la surface plane (1a) du support (1 ), 

- des moyens (3-15) de deplacement 
transversal de l'organe de guidage (2) adapt^s pour le 
deplacer entre deux positions : une position de guidage de 
l'element longiforme ou la face ouverte (2b) de cet organe de 

20 guidage est obturee par la surface plane (1a) du support (1), 
et une position de depose de l'£lement longiforme oil ledit 
organe de guidage se trouve decale lateralement par rapport a 
la surface plane (1a) du support (1) de fa?on que sa face 
ouverte (2b) soit au moins partiellement degagee en vue de 

25 permettre la chute de l'element longiforme- 

2/ - Dispositif de guidage selon la 
revendication 1, caracterise en ce que l'organe de guidage (2) 
est constitue d'un profile en U dispose selon un II inverse sur 
la surface plane (1a) du support (1 )• 

30 - 3/ - Dispositif de guidage selon la 

revendication 1, caract^ris£ en ce que l'organe de guidage (2) 
est constitu£ d'un fer plat dote d'au moins une gorge 
longitudinale. 

4/ - Dispositif de guidage selon l'une des 
35 revendi cat ions 1 a 3? caracterise en ce que le support (1 ) est 
constitue d'un profile en U de dimensions superieures a celles 
de l'organe de guidage (2), dispose selon un U inverse de 
fa^on que la face externe de 1'ame dudit profile forme la 
surface plane (1a) du support. 
40 r 5/ - Dispositif de guidage selon l'une des 
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revendi cat ions precedentes, caracteris£ en ce que lea moyens 
de ddplacement de l ! organe de guidage comprennent : 

- une pluralite de leviers (3) repartis le 
5 long du support (1 ) et montes pivotants autour d'axes 

fixes (4) solidaires dudit support et, pour cheque levier (3), 
un axe (8) solidaire de l'organe de guidage (2) et dudit 
levier (3), monte libre en rotation par rapport a ce dernier, 

- des moyens de pivotement (15) des 
10 leviers (3) adapt^s pour entrainer les deplacements de 

l'organe de guidage (2) entre ses positions de guidage et de 
depose de l'element longiforme. 

6/ - Dispositif de guidage selon la 
revendication 5, caracterise en ce que chaque levier (3) 

15 comporte, k l'oppose de l ! axe (8) solidaire de l'organe de 
guidage (2), par rapport a I'axe fixe (4), un organe (12) 
d'appui sur la surface plane (1a) du support (1 ), comportant 
une surface de glissement agencee pour venir au contact de 
ladite surface plane- 

20 7/ - Dispositif de guidage selon la 

revendication 6, caracterise en ce que chaque organe 
d'appui (12) est constitue d'une vis "BTR dite hexacave" 
comportant un chapeau (12a) logeant par tiellement une 
bille (12b) agencee pour rouler sur la surface plane (1a) du 

25 support (1 )• 

8/ - Dispositif de guidage selon l'une des 
revendications 6 ou 7, caracterise en ce que les moyens de 
pivotement comprennent un verin (15) associe a un des 
leviers (3) et articule respectivement sur ledit levier et le 
30 support (1 ). 

9/ - Dispositif de guidage selon l'une des 
revendications 6 h 8, caracterise en ce qu'il comprend deux 
detecteurs (16, 17) disposes de part et d'autre d'un des 
leviers (3) de fa<?on h commander l'arret du pivotement dudit 

35 levier daris des positions de ce dernier correspondant aux 
positions de guidage et de depose de l 1 organe de guidage (2). 

10/ - Dispositif de guidage selon l'une dea 
revendications precedentes, caracterise en ce qu'il comprend 
des moyens de detection de fin de course disposes vers une 

40 extr^mite longitudinale du support (1),.- lesdits moyens de 
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detection comportant x 

-une languette (19) montee pivotante autour 
d'un axe de rotation (20), agencee pour venir prendre appui 
5 sur la surface plane (1a) du support (1) de fa$on a etre 
amenee a pivoter par un element longiforme se deplaQant sur 
ladite surface plane, 

- des moyens de detection (22) du pivotement 
de la languette (19) aptes a delivrer un signal d'inf ormation 

10 du changement de position de ladite languette. 

1 1 /_- Dispositif de guidage selon la 
revendication 10, caract^risd en ce que : 

- l'axe de rotation (20) de la languette (19) 
est monte entre deux ailes d'un profile (18) dispose sur la 

15 surface plane (1a) du support (1), une desdites ailes etant 
percee d f un orifice (21 ) agence pour etre masque par la 
languette (19) lors du pivotement de cette derniere, 

- les moyens de detection sont constitues 
d'un detecteur inductif (22) dispose en regard de 

20 I 1 orifice (21 ). 
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